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STEROWANIE POMPA CYRKULACYJNA C.W.U. M3 STEROWANIE POMPAMI OBIEGOWYMI C.O. M1 | M2 STEROWANIE POMPAMI OBIEGOWYMI C.T. M4 | M5
PRZEDSIEBIORSTWO PROJEKTOWO-BUDOWLANE "EKOBUD" s.c.
Dmosin Drugi nr 89 B, 95-061 Dmosin
KOBUD pRACOWNIA PROJEKTOWA:
93-312 L6dz, ul. Tuszynska 155
" UTWOR CHRONIONY PRAWEM AUTORSKIM - WSZELKIE PRAWA ZASTRZEZONE "
PROJEKT:

UWAGI:
1.Potfaczenia w szafce w giéwnych torach pradowych

wykona¢ przewodem Dy2 5, niepodane Dy1.5
2. Stosowat kolorystyke przewodéwzgodna z norma,

czarny - fazowy neutralny N-niebieski, ochronny PE-zétto-zielony

3. Sie¢ pracuje w ukfadzie TN-S rozdzielony przewod PEN na PE i N

Budowa zespotu szkolno-przedszkolnego w rejonie
ul. Jana Nowaka - Jeziorariskiego wraz z niezbedna infrastruktura techniczng

LOKALIZACJA INWESTYCJI:

ul. Jana Nowaka - Jeziorarnskiego
03-841 Warszawa
dz. nr ew. 40/3, 37/2 oraz 40/1, 1/4, 28/4, 35

TYTUL RYSUNKU SKALA
Schemat sterowania pomp
06.2017 r.
: PODPIS FAZA:
B ELEKTRYKA oor! /) PW
PROJEKTANT. upr. bud. 147/01/Wt w specjalnosci BRIV SN
magr inz. Stawomir Wochniak instalacyjnej elektrycznej
(bez ograniczen) E'03
ASYSTENT PROJ /// /
SPRAWDZAJACY: upr. bud. 239/01/Wk w specjalnosci / NRISTRONY:
magr inz. Stanistaw Cwirko-Godycki instalacyjnej elektrycznej
(bez ograniczen)




